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t.a presents invenzione si riferisce a un 
motore rotatlvo a combustions Interna. 

sono da te.,«,o present! sul mercato motori di 
tlpo alternative. Tall „otorl sfruttano U ben 
noto clneaatls^o blella novella per tras.ormare 
-1 Moto alternate del pistone, i:^,,,,^ 
stesso da una serle dl esplosloni di una misoela 
^ -ia e carburante in una camera cilindrica 
nella ^ale scorre detto pistone, m un „oto 
-tativo continue, s*ru_ttablle per le pi. Wariate 
applica.loni. L-accoppiamento ' di tali motor! con 
alternator!, organ! di trasmissione, rotiami, 
f-i^loni, giunti, organi Meccanici in genere 
Permette di svolgere le pia disparate attivit/ 
dalla generazione di energia elettrica, alia 
»ovlmenta.ione d! mezzi meccanici e cosl via. 

I -tor! altematlvl a combustione interna 
Presentano indubbi vantaggi, ma anche svantaggi 
xntatti ii rendimento globale * molto basso sia 

Otto. A conti ■ f^i-h-i 

fattx, una parte della potenza 

tenaodlnamica utile viene r^i.^ 

viene dispersa sia per 
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azlonare i co»ple..i sister di co-aa.do delle 
vaxvoxe e le valvole stesse, sia per 1 dlfetti 
cineaatlci Insiti „sl siste^a bielXa «a„ovell., 
^ali ad ese^io i punti .uortl e la veloclM del 
Pistone Che van. senslMl»e„te t« il punto „orto 
-teriore e ^eUo superlore, i:^xicando <^i,dl 
•spese' e„er,etl=he per 1' accelerazione e 
decelerazlone del pistone stesso. 

Per ellnanare i p^^^leml i„3iti nel 

cinematlsmo blella manovella =t - 

lanoveiia, SI sono svlluppati 

-ton rotatlvl, tra 1 .^aU 11 pi, , 
lusllo co.uneMente noto come Motore Wax»cel. Xn 
^esto tlpo dl „otore,_li rotore ha Wlonl dl 
^tant.«o e, .u„,to d=i lohl ,unge„tl da ca.aera dl 
-opplo, . dlretta»ente a contatto con le pareti 
^ello statore, 11 rotore si .uove alLmterno 
■iello sfatore con Moto planetarlo ad esso Lp^^to 
^ una coppla dl ln,ra„a„l, del ^all ^ p.^ , 
concentrlco e soUdale con 11 rotore centre un 
"condo . concentrlco alLalhero :»tore e solldale 
con lo statore. Un proble:„a del propul.ore „an.el 
' '^""^ "'■^^^^ ^i-te^ statore e rotore 
* ottenuta a „e„o dl palette a ,o».a dl u 
-ontate su apposite scanalature parallele alLasse 
-tore, e ^ito sollecltate data la clne.atlca 



4 



stessa del .ovi„ento del .oto.e e la partloolare 
conformazlonedello statore. 

inoltre la clnematica del .„tore Wankel . 
Piuttosto coMplessa e dl non .acUe .eaU..a.lone 
e manutenzione . 

Sla nel „otore alternative che nel Wankel 
tuttavla, ad o^l ^^^^^^^^^^ 

=o^re.slone della „lacela dl carburante e aria; 

fase dl compressione segue 

dlrettamente cmena 

Wlla di asplrazione. Anche nel 

secondo 1' asplrazione ^ 3^0^.^ 

e seguita dalla • 

compressione/ e ^ 

e. la compressione ^ determinata 

Proprio dal movlmento orbitale cH. ' 

"«n:axe che compie ii 

rotore rispetto alio statore n . 

oL-acore. II rapporto di 

-condo . p«dete.^„ato, e non pu. e33e.e varlato 
- -„ con interventl .eccanlci suUe dl.en.ionl 
or,anl m ^^^^^^ ^ 

-ovella nel p.,^ ..^^ „ 

-tlsMo suli^albero .notore o sul ...ore nel " 
secondo. xn partlcolare . po.alMle a^entare 11 
"PPorto dl compressione In entra^i 1 tlpl dl 
-tore ad esenplo „edlante apposltl co»,res.orl 

eventualmente a i-„r.K- 

a turbxna radiale, aumentando la 

pressione del et^^ ^ 

gas aspxrato. Ma non i posslbile 
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diminuirlo. 

co^plto tecnlco che si p„p.„, ^..^^^^^ 
invention. ^^^^^ ^^^^^^^^^^ ^ 

-tore .otativo c.e consenta 

i.=onvenie„ti tecnici ia»entati deXla te=„,ca 
nota, tra cui le vibrazioni. 

NeXl'a»bito <^esto co^pito tecnico u„o 

-tc« ^^^^ ^^^^^^ 

econo^co e <u ai.en.ioni e peso .iaotti 
con^o^ato con ^tori endote^ici convenzionali . 

altro scopo della presence invenzione 4 
-eiXo .i ^ ^^^^ ^^^^^^^^ . ^^^^^^ 

-tore .e„pii.e.e„te va.lanOo ia p.essione aeX ,as 
aspxrato, senza vincoH di tipo meccanlco • 
dalla cinematica del motors. 

Non Ultimo SCOPO dell ^ invenzione . .^ello di 
realizzare un .oto.e .otativo Ce 3ia 
sostanzialmente semplice, sicuro ed af.ida.ile 
compito tecnico, nonch. ^esti ed altri scopi 

secondo la presente invenzione 

e invenzione vengono raggiunti 

realizzando un 

motore rotativo secondo le 
rivendicazioni annesse. 

-t«iori =aratte.i.tiche e ,anta,,i 
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dell'lnvenzione risulteranno naggiormente evldentl 
dalla descrlzlone <U una forma dl esecuzlons 
preferita .aa non escXusiva del .otore rotative 
oggetto della presente Invenzione, iUustrata a 
titolo indicativo . „on llaitativo nei disegni 
allegati, in cui: 

la figura a ^ .j,,, ^^^.^^^ sch^tlca 
s-Pli«cata del gruppo statore/.rotore del .otore 
rotative della presente invenzione, secondo una 
forma preferita di realizzazione; 

le figure 2-9 sono vlste sempUficate 
.chematiche che illustrano le varie fasl del 
ciclo di funzionamento del ,«,tore di figuri i; 

la figura lo" , un vista prospettica 
=emplifieata del gruppo rotore/statore del 

presente motors r-rti-=4.^, 

otore rotatxvo con alcuni particolari 

ingranditi; 

la figura u ^ una vista in sezione del 
-■otore della presente invenzione, 

le figure 12, 13, 14, 15 mostrano diverse 
forme di realizzazione del motore della presente 

invenzione; 

le figure 16, 17, 18 „ostrano diverse forme 
^ realizzazione di particolari del motore 
rotativo della presente Invenzione; e 
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la flgura 19 ^stra diverse ,ome di 
reallzzazlone di partioolari del Mctore oggetto 
della presente invenzlone; 

flgura 20 nostra una dlversa for™ di 
reallzzazione del motore rotativo. 

con rifertaento alle figure cltate, e in 
particolare alia figura 1, viene .ostrato un 
-otore rotativo indicato conplessiva^ente con 1. 

2 P«-»ta all'interno una 
camera sostanzial^ente af erica 3 e una cavita 
cllindrica attraversante il corpo statore 2 e 
^i-ssata riapetto all-aaae 10a a cui appartiene 
^1 centro 10 della_ camera aferica 3, ' atta a 
fungere da alloggia^'ento e guide per un rotore 5 
co»prendente un aX.ero ^tore e, toraional^ente 
-lidale ad un corpo aoatanzial^ent. sferico 7 
<-l»iXe „a con di ^nor dian.etro rlspetto 'alia 
camera sferica 3, ii oui inviluppo presenta 
31-aetria soatanzial^ente aferica rispetto 

all'asse di rotazione Q ti 

azione 9. n corpo sferico 7 ^ 

ailoggiato nella camera 3 e la geon.etria della 
camera 3 e della cavita cilindrica 4 dello statore 
2 ^ tale per cui il corpo sferico 7 sfiora in un 
Punto P la superficie della camera sferica 3. .o 
3tesso corpo sferico 7 presenta due cave 
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auperficiali 8a, 8b, CisposU a 90' 1-una rlspetto 
-"'aitra, cb. 3i sviluppano in ai.ezione 
<lexi'as3e .otazione 9 dell-albero ^tore 6, e 
a^eno pa..ial«ente aXlUnterno .ello stos.o 
albero .otore 6. z„ pa.tlcola.e, con ri.eri„ento 
^lla ^^^^ attraversa tutto 

I'albero ^to.e 6 3uX lato .inistro 5a ent.a 
-lo pa...al„ente nel lato Cestro 6b, .ent« Xa 
cava 8b attraversa X'albe.o .otore neX Xato Cestro 
entra soXo pa«XaX.ente „el Xato slnXatro 
^^"^ "a, xxb, 3pe..ael 

tenuta, sono aXXo.gXati neXXe cave superficiaXX 
^a- 3b, Xn »odo da_3trX3cXa« contro Xe pa«tX 
^eXXa camera 3 e c.eara ,uatt.o ca.er. 3eparate A, 
^' ^ a tenuta, ognuna deXXe quaXl xx^itata 

xnferiormente daXXa superficie, h=i 

uperiicis deX corpo sferXoo 

7, supeiiornente daXXa «i,r,o-*i • 

°a-i.xa superflcie interna daXla 

camera 3, ai lan j. 

lati da opportune guarnizionX di 

tenuta xa, poste .ra X^aXbero .otore 6 e Xe .one 
- comune ^ra Xa camera s^erXca 3 e Xa cavxt. 
cilXndrXca 4, poaterXormente daX prX^ aneXXo 
elastXco Xla e anterXormente daX secondo aneXXo 
exastxco XXb. OXX aneXXX eXastXcX XXa,XXb aX 
a<^attano aXXa auper^XcXe interna deXXa cava ' 
sferxca 3 e garantlacono Xa tenuta, i3oXando Xe 



guattro camere separate A, b, c, d i^una 
dall'altra. 

L'albero aotore 6 4 libero di ruotare attorno 
al proprio asse 9 che * parallelo e flsso rispetto 
all'a3se lOa dello statore 2, e tale .otazione 
provoca uno >scorri,.ento' dslle ca:.ere separate A, 
C, D, relatlvamente alia .uperficle Interna 
Ciena camera sferlca 3, slccM con la rotazlone 
orarla dell-albero 6, un punto £l.,o auUo 
atatore, apparterri in sequenza pri,aa alia camera 
-parata A, poi alia camera separata D pol alia c 
Pol ana B cosi Jino a ritornare a far parte delif ' 
camera separata A. statore 2, sulla superfllf 
interna della camera "sferlca 3, presents, m pun^-. 

■ t. 26, 270 Che, con la rotazlone dell'albero 
vengono dl volta In volta messe in comunicazlone 

con I'una o con l'al^T•a ri^n 

J. aitra delle camere separate A, 

B/ C, D. 

con riferimento alle figure 3-9 ii ciclo del 

Presente motore pua essere illustrate nel seguante 

laodo / 

- I'anello elastico Ua, trascinato dal corpo 
-S-lco 7, chiude una luce di lavaggio 20a, 
Che verri meglio descrltta in seguito; 
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- da una prima Xuce dl allmeatazlone 2ia, 
vlene Iniettata una raisceX. co^res.a dl aril 
e carburante; la coMpreasione pu6 awenira per 

-ezzo di un qualaiaai comprassore <ad asen^io 

radiale) ; 

- I'anelio elastico 11a, trascinato dal corpo 
-*«i=o 7, chiude la pri^ ^uce dl 
alimentaziona 2la a una candela poata nalla 
luce 22 accende la ^..ela presente nalla 

camera A; 

- I'espansione (fio -ii 

11^3. 3) genera sulle pareti 

della camera A un repentlno au^ento di 
P-3ione, c>.e a_ sua .olta crea suli^anello 
eiastico lib nn. Jorza riaultante F, 
tras^erita al rotore per Mezzo dell-anelll 
-l"tico Ub 3tea.o, crea una coppia motrlce 
-ll'albero .otore 6, con un braccio e 
modulo in*F/ 

- I'espansione prosegue e In vlrtf dl tale 
e.pansione viene traaferita all^albaro .otore 
-a coppia le,ger»ente variabile ^ p„,,,,,, 
Pe. tutto varco di <„eata .aae. i„ 
Partlcolare <.i .eda figura 4> le Jorze agenti 
- tutte le pareti della camera . non danno 
—to motore, .entre, di ^elle eaercitate 
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=ugU anelll 11a, lib, dar4 momento solo la 
risultante Fi della presslone essrcitata 
suU'area H d.ll'anello elastico lib, essendo 
luella eseroitata suUa rlManente sezione G, 
controbllanclata da quella agente aull'uguale 
area L dell' anello . elastico 11a. La coppia 
agente sull'albero „otore sari, di conseguen.a 

ml*Fl; 

- lo scarioo (fi, 6.) inia.ia quando I'anello 
elastico lib raggiunge una p.l»a luce di 
-arico 23a, ■ e i prodottl della =o»*ustione 
vengono eliminati radialmente tramite le -luci 
di scarico 23a, b , _c , d, e, t pref eribil^enta 
raccordate con un unico collettore principale 
di scarico 24; 

- il lavaggio Ini.ia con la chiusura della 
luce di scarico 23f da parte dell-an'ello 
elastico lib, e con I'iniezione di aria f.esca 
dalla luce di lavaggio 20a. L'aria cost 
• iniettata espeller* 1 „sidui del gas di 
scrico attraverso la luce separata di scarico 

di lavaggio 26- ii ^ ■. 

^6, 11 ciclo pud cosi 

ricominciare . 
in Particolare, per ogni gi„ dell'albero 
»otore 6 awengono 4 espansioni, e guindi 4 cicli 
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P« og„i ^ ^^^^ ^^^^^ ^^^^^^^^ 

A' D, c, B con una combuatlone pressocW continue 
Che fomlsce una coppia elevata disponiblle gU ad 
un basso numero di giri. 

La forma, 1' incUnazlone e 11 numero delle 
Xuci present! aullo statore 2 posaono essere 
varlabiU, a secondo deXXe esigenze tecniche 
c^ovute a perdite di carico, .elocit. di «us3o 
funzionamento a ™oto „ prevediMie ad ese^pio 
-a luce intercettata da una valvola 270 per 
Pamettere ii f„n.iona»ento a vuoto aenza 
accensioni continue, ecc. Coai ad ese^io per 
-luanto riguarda io acarico aono atate priviste 6 
l"c.. ci* non toglie cha se ne possano prevedere 7 
° PiC< per otti^„are le perdite di carico in 
taae scarico. ;uXo stesao „odo tutte o parte deile 

Possono essere intercettate da vaXvoie, di tipo 

elettromeccanico o meccanioo 

meccanlco, al fine di 

ottimizzare le fasi del ciclo. 

Modifiche e variant!, olt.e a c^elle di cui 
- ^ .i. detto, sono naturalnente possiMli, cosi 
ese^pio, la confonnazioae della camera 3 

presente nello statore 2 ^« . 

uacore 2, come del corpo 7 

torsionalmente solidale =iw iu 

oj-iaaie all'albero motore 6 



\%\ OtGCKi lu 
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. Possono assu^ere confo^azioni diverse, ad ese^pio 
ellis.oidale 12, „ cllindrlca <fi, 13,, 

^^ndi con inviluppo dotato dl 3lM.etrll 
circolare. 

Alio stesso Modc le superfici del corpo 
3torico 7 possono presentare inoavi 40, nlcohie 
Protuberanze «, fessure 44, atte a nagiiorare 
-1 rendi„ento del :.otore o a facilitare la 
co^ustione della .l.cela dl aria e co:„tustlMle 
P« cul, ancbe In .^esto caso, l'lnvil.ppo 
"oanterra sWtria qlrcolare. 

inoltre gli anelll at tenuta lla,iib (fl 
1=) Possono essere_ costltuiti da uni pa 
«3tanzlal.ente anulare .l.ida 110 e da due pa J ' 
ae^anulari elaatlche di tenuta 111,112. Tale 
soluzlone per^ette una pi, slcura tras^ls.lone al 
corpo ■a.erlco , ,,,,, 

daU-espanslone del gas, svlncolando la necessaria 

resistenza mecoanica di 

oi dette componentl, 

dall' elasticity necesaar-<. _ 

neoessaria per avere tenuta sulla 

superficie interna della ca:„era sterica 3. 

^cora la for^ della super.icie di contatto 
fra anelli elasticl 11. 

" "^'""^ « superficie Interna 

della camera sferica 3 pu6 essere varia <,ig i„ 
=°3i ad ese»pio pu. essere ^adrata, arrotondata. 
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smussata, a tagliente ecc. 

Alio stesso modo la forza elastlca esercitata 
sugli anelu ai tenuta iaa,aib pu. easere 
assicurata da uno o pia „ezzi eXastici 45 
carlcantt detti analli , , ^^^^^^ 

lla,Ub possono easere costituiti da pli atratl 
46a,b,c eventual^ente di materiaia dlfferente. 

Non ultlMo, gualora gli anelll tenuta 
lla,Ub fossero coMposti da una parta anulare 
■^i^lda 110, poaaono essere intarpostl t.a detta 
parte anula« .l,i.. e le parti ae.ianul..i 

elastlche dl tenuta lii,x,a ,opportuna«ente 
-gomate coMe ad eaeMplo in fl, is, „ ,',3, 
-z.i alaatici .5 p'e. aasicu.are un oarico dl 



tenuta. 



L'anello rlgido 110 pu6 in una different, 
*or.a di reali„azione essere costituito da' due 
^e^anelU ri.idi 330, 3.0 collegati f.a di loro a 
-"O di appendici 331, 341 attraversanti il corpo 
-^-^ico 7. Tali anelli conservano, co»e nel case 
Precedente, parti seMianulari elaatiche di tenuta 
111' 112 disposte alle loro estremit*. ^e 
appendici 331, 341 sonc dotate di pe.ni „tanti 
310, 320 Che alternativa«ente ai appoggiano ad una 
^lOa lao opportuna^ente sago:.ata e solidale alio 
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statore 2 a „e2zo di un sostegno 300 passante e 
conoentrico con una cava prevista un lato 

dell'albero 6. l semianalli 330, 340 scaricano 
quindi la forza centrifuga generata dalla 
rotazione del rotore 5 sulla guida 120 anzich. 
sulla superficie interna dello statore 2. 

flncora in figura 19 sono lllustrati laezzi dl 
tenuta 140, come guarnizioni e simtii, 
eventualMente caricati da ^iie 45, atti a 
garantire la tenuta sugli anelli di tenuta Ha, 
Hb. 

fa Motore rotative cosl concepito 4 
suscettibile di numerose »odi«che e varianti, ' 
tutte rientranti "nell-a^ito del concetto 
inventive; inoltre tutti i dettagli sono 
aostituiblii da elementi tecnicamente equivalent!. 

in pratioa i materiali utillzzati, noncW le 
dimension, potranno essere .^alsiasi a secondo 
delle esigenze e dello stato della tecnica. 
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RIVENDICAZIONI 
1- Motors rotativo, comprendente uno statore 
(2) e un rotore <s, , caratterlzzato dal fatto che 
lo statore <2, p„senta una camera ,3, la oul' 
superJicie ha sWtr.a circoXare ri.petto ad un 
a3.e statorico aoa, e ix ,3, ^^^^^^^^ ^ 

"se di rotazione ,s, eccentrlco rispetto aXl-asse 
.tatorico aoa, ed . .or^^o da un corpo ,7, 
torsionalMente solidale ad u„ alt,ero .otore ,6,, 
" cul invlluppo presenta al™>etria circolarl 

rispetto all'asse dl r.„i. • 

di rotazione (9), ^^^^^ 

mviluppo essendo simile alia ^ 

^xuxxe axia caiaera (3) 

statorica. 

2. Motore secondo la rivendicazione 1 
caratteri.zato dal .atto che lo statore (ai ' 
P"senta una cavit. cilindrica di 
alloggiakento per I'albero motore (6). 

3. Motore secondo la rivendicazione a 
caratteri^ato dal fatto che .ra ca.it* cilindrica 
(<) alloggiamento albero motore (6, e corpo ,7, 
sono presenti mezzl di tenuta (12) . 

^- Motore secondo la riv=r,rf< 

ia rivendicazione i, 

caratterizzato dal fatto che la 

cne la camera (3) 

presente sullo statore (2^ ^ 

tacore (2) 6 sostanzialmente 

sferlca con centre (lo, appartenente all^asse 
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(10a) , oppure ellissoide o cilindrica. 

5. Motors secondo la rivendlcazlone 1, 
oaratterizzato dal fatto che il corpo (7, hi 
lavHuppo soatanzialmenta sferico, elllssoidal. o 
cilindrlco, e sinmietria ctrcolare. 

6. Motore secondo la . rivendioazione i, 
caratteri^ato dal fatto che 11 corpo ,7, pre.enta 
cave .uperflclali (8a,5, atte a fungere da guida 
per aezzi di tenuta ,Ua,b, strlsclantl aulla 
superficle della camera ,3, con la rotazlone del 
corpo (7) e defihenti, aasieme alia superficle del 
corpo <7, e della camera <3, ca:aere ,A, B, c, D, 

a tenuta, dette camere 'scorrendo' 'con la/^ 
rotazlone dell'albero ^tore (6, relativa^entj 
alia superflcie della camera (3) statorica. 

7- Motore seoondo- la rlvendicazione 7, 

caratterizzato dal fahhr. •, 

aax ratto che le cave superficial! 

(8a, b) sono disposte a gn« ^ „ 

t'ofi.ce a 90 e secondo I'asse di 

rotazione (9) . 

e. Motore secondo la . rlvendicazione 1, 
caratterlzzato dal fatto che sulla superficie 
della camera ,3, sono present! luci (20a, 21a, b, 
22' 23a, b, c, d, e, f, 26, 270) eventualmente 
fornlte di mezzi valvolari (27) . 

9- Motore secondo una o pic delle 
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rlrendicazloni precedent!, caratterizz.to daa 
fatto Che 1 ^ezzl dl tenuta ,11a, b) sono anelli 
elastic! spezzati. 

10. Motore secondo una o plo ^elle 
rivendlcazloni precedentl, caratterlzzato dal 

^atto Che i „ezzi di tenuta ,11a, b, co^„„do.o 

-em rigldi ,110, e parti elaatiche dl tenuta 
(111, 112). 

11. Motore secondo una o pic delle 

rivendicazioni . precedent!, caratteriz.ato dal 

fatto Che i mezzi dl tenuta (lia b) 

ixj.a, presentano 

estremita striscianti di forma « 

rorma e materlali 

different!. 

12. Motore s'econdo una o pit. ^elle 

rivendicazioni preced6n^^ 

precedentl, caratterizzato dal 

fatto Che i mezzl di tenuta k\ 

tenuta (11a, b) sono caricati 

da mezzi elastici (45) 

l«i>;, atti a migliorare la 

tenuta sulla superficie della camera (3, . 

13. Motore secondo una o pit. ^lelle 

rivendicazioni precedent ^ 

precedentl, caratterizzato dal 

fatto Che gli anelli riaidl mn^ 

rigidi (110) presentano mezzi 

(120) atti a scaricare i« ^ 

caricare la forza centrifuga su di 

essi agente. 

Motore aecondo una o pli <,elle 
rivendicazioni precedentl, caratterizzato dal 
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fatto Che i „ezzl .1 tenuta (Ua, b) p«se„tano 
Ulterior! ^e.zl .1 tenuta U40, attl ■ a assicurare 



(8a, b) . 



IS. Motore secondo una o pic ^elle 
rivendicazionl pracadenti, oaratterizzato dal 
'^tto cha u eorpo n, preaenta auper...ial.ente 

i <40,, protubaranze ,42, 

feaaura ,44), atta a ^.iiorare U ran01.anto dal 
laotore. 

16. Metodo oparativo dl un .^tora aecondo una 
° Pi*^ <leue rivendlcazlonl pracadantl, 
carattarizzato. dal fatto ohe: 

- da una pri:« luce" 7i altmantazlona (21a, , ad ' 
albero .otora lu ^^^^^ 

ana co^prasaa, .entra da una aaconda luca dl 
allmentazlona ,21b, viena miattato • carburanta 
oppura .lena Iniettata solo dalla luce ,21a, unl 
"^acela di aria a carburante; 

- un mazzo di Innesco, prasenta nalla luce ,22, 
accende coal 11 contenuto della camera A; 

- la .i.cela si eapande creando una preaslone, 

interna alia camera A i =. • 

^era A, la cui risultante d una 

forza Che trasferita al coroo 

corpo (7) crea una coppia 

motrice variabile sull'aihor.^ 

auix albero motore (6)/ 
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- 1. mi.oela di gas esausti viene scaricata quando 
la camera a, trasclnata dalla .otazione 
dell'albero, viene messa In comunicazione con una 
luce di scarlco 23' e prosegue scarlcando 
attraverso lucl successive 23b, c, d, e, f. 
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